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 LoRa とは省電力且つ長距離通信を目的に開発された変調方法である. 近年その技

術検証は IoT を実現する一つの手段として議論されてきた. S&F システムとはストア＆フ

ォワードの略称であり人工衛星を利用したデータ輸送である. 本システムでは超小型人工

衛星を用いた IoT ミッションの一つとして認識されており, 更にLoRa 通信を含めた LPWA

を基本とする通信方法が用いられ, それらは地上のセンサーターミナルと人工衛星を繋ぐ

役割を担う. 本研究では, 九州工業大学で開発された 6U CubeSat KITSUNE を用いた S&F

ミッションの実証をイタリア-日本間で実施する. また地上センサーターミナルから衛星へ

のアップリンクの際に用いる LoRa 通信においてその実現性を考察する. 
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 LoRa is a modulation method designed for low-power, long-distance communications, 

and its utility and verification have recently been getting popular as one of means of 

communication for building IoT networks. S&F system, which stands for Store & Forward is a 

way of data transportation via satellite. It is also recognized as one of the CubeSat missions related 

to IoT, moreover, it is expected that LPWA-based communication including LoRa will be applied 

to connect the ground sensor terminal and the satellite in this system. In this research, the 6U 

CubeSat, KITSUNE developed by Kyutech will be used to demonstrate the S&F mission between 

Italy and Japan using LoRa transceivers, which is one of the main objectives of KITSUNE 

CubeSat. Moreover, it considers the feasibility of LoRa communication for ground to satellite 

applications. 
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